Servomotor analdgico
Numero de parte: AR-1202MG

Caracteristicas Principales:

Este servo actuador robot proporciona mas de 180 oz-in de torque y tiene
engranes de cobre para la fuerza adicional. Esté disefiado para la construccion
de las articulaciones robéticas con 180 grados de movimiento.

Este servo robot tiene un conector tipo JR estandar universal y es totalmente
compatible con el hardware de servo estandar y software

Servo Especificacionesg

Clase Robot

Conector JR (Universal)

Escribe Cosa analoga
Aspectos 2 rodamientos de bolas
Engranajes Cobre

Rotaciéon +/- 90 grados
Velocidad a 4.8V 0,20 seg / 60 grados
Par a 4.8V 13.5 kg-cm (187,48 0z-in)
Corriente de reposo en 4.8V 37 mA

Correr actual en 4.8V 250 mA

Stall actual en 4.8V 2670 mA

Corriente de reposo en 6V 43 mA

Ejecucion de corriente a 6V 300 mA

Stall actual en 6V 2900 mA

Fuente de Alimentacion y Consumo

Tension de funcionamiento 4,8-6 V
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Dimensiones

Tgamarfo 40,5 x 20,0 x 38,0 mm (1,59 x
0,79 x 1,50 in)

Peso 60 g (2,12 02)

Certificaciones

CE RoHS Si

ROHS Si
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