BARRO
Robot de servicio de recepcion

Escenarios de Aplicacion

Museo de Ciencia y Tecnologia | Sala de exposicion |
Sala de Exposiciones | Universidad | Centro comercial |
Centro de Servicios Gubernamentales | Hospital |
Banco

APLICACION DEL PRODUCTO
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Caracteristicas del producto:

e Acciones programables:

La cabeza puede moverse arriba, abajo, izquierda y derecha, y los
brazos pueden moverse hacia adelante y hacia atras. Total, de 6
articulaciones.

e Saludo proactivo:

En el modo de bienvenida con reconocimiento facial, cuando el
robot reconoce el rostro del visitante, avanzara de forma proactiva
hacia el punto de bienvenida y emitird un saludo. El contenido del
saludo puede personalizarse.

e  Comunicacion por interaccion de voz:

Admite interaccion de voz local personalizada (texto a voz,
imagenes, videos, enlaces web, etc.).
El robot puede conectarse a Microsoft Speech Recognition,
ChatGPT o DeepSeek.

e Guiay acompafamiento:

El robot puede activar comandos de control por voz al interactuar
con los visitantes para guiarlos a diferentes destinos.

e Introduccion circular:

Existen dos modos de presentacién ciclica: uno de ciclo Unico y
otro de multiples ciclos. El robot presentara contenido relevante
(texto, voz, imagenes, videos, web) al llegar a diferentes destinos.

e Entrega mediante navegacion:

El robot cuenta con compartimentos internos para entregar
documentos, bebidas, snacks y otros articulos en ubicaciones
designadas.

e Navegacioén LIDAR y evitacion de obstaculos por ultrasonido:

El robot puede desplazarse de forma autonoma mediante
navegacion LiDAR vy evitacion de obstaculos por ultrasonido.
Durante el recorrido, si encuentra un obstaculo, reducira la
velocidad, se detendra o buscara una nueva ruta para rodearlo y
continuar hacia el destino.

e Desarrollo secundario:

Proporciona el protocolo de llamada para la placa base del chasis
(aplicable al desarrollo secundario de controladores de escritorio:
Windows, Android).
Incluye SDK, demostraciones y documentacion en entorno Android.

Serie de recepcion

Seis micréfonos en matriz, activacion por
voz y localizaciéon de la fuente de sonido

Camara HD con reconocimiento facial

Pantalla LCD de 7 pulgadas en la
cabeza, con expresiones animadas tipo

Pantalla tactil de 15 pulgadas,
Android 10, relacion de pantalla

El robot puede mover la cabeza y los
brazos. 6 articulaciones

Hardware apto para desarrollo
secundario (opcional)

Compartimento de almacenamiento para
entrega de documentos, bebidas, snacks y
otros articulos

Navegacion LiDAR, distancia de deteccion
laser de 30 cm, precision de 2 cm

Evitacion de obstaculos por ultrasonido,
distancia efectiva de 0.5-1 m

Ruedas de goma antideslizantes y botéon de
parada de emergencia manual

Especificaciones del Producto

Altura y Peso:

Tamano de
pantalla:

Sistema
operativo:

Conectividad
de red:

Actualizacion
de software:

Grados de
libertad:

Método de
navegacion:

Capacidad de
bateria:

Duracion de
bateria:

Método de
carga:

Altura 140 cm, Peso 45 kg

Pantalla en la cabeza: 7 pulgadas
Pantalla en el pecho: 15 pulgadas

Android 10 como plataforma de
desarrollo

WiFi (4G o 5G disponible para

personalizacién)

Actualizaciéon remota

Cabeza y brazos con 6

articulaciones

Navegacion LiDAR

Bateria de litio polimero de 15 Ah

8 horas

Automatica o manual



