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LS-0006: SERVOMOTOR DE 1KG DE 180 GRADOS

Descripcion

Los servomotores son dispositivos de accionamiento para el control de precision de velocidad, par
motor y posicion. EI LS-0006 es compatible con las placas Arduino asi como con los kits OSSEP.

Especificaciones

-0.12 sec/60° @ 4.5V
Velocidad (sec/60°) -0.1sec/60° @ 6V

Tamano 21.5x11.8 x 22.7 mm

Temperatura de funcionamiento -10°Cabo° C

Ancho de pulso 800 — 2200 usec
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Distribucion de los cables

- Negro: Negativo (-)
- Rojo: Positivo (+)

- Amarillo: Senal

Hitec.

*lgual a la configuracion de cable

- Café: Negativo (-)
- Rojo: Positivo (+)
- Naranja: Senal

*lgual a la configuracion de cable
JR.
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Se debe conectar el cable de “Sefal” a un pin PWM como se muestra en la imagen.
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Programacion con Arduino
Es necesario incluir una libreria externa, para ello se debe acceder a:

Programal/lnclude Library/Servo.

& Servormotor Arduine 16
Archivo Editar [Programa | Herramientas Ayuda
Verificar / Compilar Ctrl+R

Mostrar Carpeta de Programa Ctrl+K
i

Senmarmaotar |

Include Library Manage Libraries... i

vaid setup ()
/ put you Afiadir fichero..,
o o Add 2P Library...

I

Arduino/Avr libraries
vaid loop() { Badge
// put your main code hers, to run repeatsdl EEPROM
Esplora
! Ethemet
Firmata

G5M
LiquidCrystal
Robot Control
Robot IR Remote
Robot Motor

sD

Servo
SoftwareSerial
SpacebrewYun
SPI

Stepper

Temboo

TFT
WiFi
Wire

Una vez incluida la libreria, es posible cargar un codigo para controlar el servomotor. El siguiente
ejemplo permite hacer girar al motor de 0° a 180°:

#include <Servo.h>

/I Declaramos la variable para controlar el servo

Servo servoMotor;
void setup() {
/I Iniciamos el monitor serie para mostrar el resultado

Serial.begin(9600);

/I Iniciamos el servo para que empiece a trabajar con el pin 9

http://www.agelectronica.com




http://www.agelectronica.com

servoMotor.attach(9);

void loop() {

/I Desplazamos a la posicion 0°
servoMotor.write(0);
/l Esperamos 1 segundo

delay(1000);

/I Desplazamos a la posicion 90°
servoMotor.write(90);
// Esperamos 1 segundo

delay(1000);

I/l Desplazamos a la posicion 180°
servoMotor.write(180);
/I Esperamos 1 segundo

delay(1000);
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