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1. GND: Hay tres pines GND ifierra} en el controlador facil. Todos estan conectados en el interior del tablero. Conecta el lado negativo
de tu fuente de alimentacion, asi como de cualquier ofra placa que estés usando para conducir ef controlader facil a uno o mas de los
pines GND.

2. M +: esta es la enfrada de energia al controiador facil. Conecta esto al cable de alimentacion positive. Esta debe ser una fuente de
alimentacion de 6 V a 30 V, 2 a {0 mas} limpia {ondulacion baja]

3. Ay B: icuatro pines) Estas son ias conexiones del motor. Consulta los siguientes diagramas para saber como conectarlos. Ay B son
las dos bobinas dei motor, v pueden cambiar los dos cables por una bobina dada isimplemente reveriira Ia direccion del motor).
Asegurate de que esta conexion al motor sea salida. ¥ no a fraves de un conector que tenga alguna posibilidad de contacto
intermitente ique freira el chip del controlador del motor!

4. Paso: debe ser una sefial digital de 0 W 3 5 ¥ jo de 0V 3 3.3 V si has configurado tu controlader facil de esa manera). Cada borde
ascendente de esta sefal hara que se dé un paso io micropaso).

5. DIR idireccion): Esto debe ser una senal digital de 0V a5V o de 0V a 3,3 V si has configurada fu controlador facily. El nivel si esta
sefal (altalbaja) se muesira en cada borde ascendente del paso para determinar qué direccion tomar el pasa (o micropasal.

6. Eso es, esas son 1as unicas sefales que necesitas conectar a cuaiquier cosa. Todos los demas son OPCIONALES: en ofras
palabras, el controfador facil los establece a valores predeterminados razonables.

7. M51/M22: Estas eniradas digitales contreian el modo de micropaso. La configuracion posible es (MS1/MS32): paso complete (0.0,
medio pasa 1100 paso 1/4 (0 11y paso 1/8 {1,1: predeterminado).

8. RST (reinicio): esta sefal de entrada normalmente alta restablece el traductor interno y desactiva todos los controladores de salida
cuando se baja.

9. SLP isleep): esta sefial de entrada normalmente alta minimizara el consumo de energia desactivando los circuitos internos y los
contreladores de salida cuande sean bajos.

10. Habilitacion: esta sefial de entrada normalmente baja Desactivara todas |as =alidas cuando =& tire alto

11 PFD: este es complejo. Consulta |a hoja de datos para obtener mas informacién. Lo hacemos por defecio para reducir el modo de
desintegracion, pero puedes sobrecargar con tu propio voltaje en este pin. (o rellenando R17)

12 5\ Este es un pin de salida que proporcionara 5V (predeterminado) o 3.3 V del regulador de voitaje, n una pequena cantidad de
corriente {por ejemplo, 50 ma-depende del voltaje de entrada) para encender un circuito que puede necesitar alimentacion. Si cortas el
puente APWR {SJ1} Entonces puedes usar el pin de 5\ como una entrada VCC para ef controlador facil, alimentandole con tu propio
suministro VCC.
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