OKYSTAR

SENSOR DE PROXIMIDAD INFRARROJO
GP2YO0A21YKOF 10 - 80 CM
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El OKY3240-4, es un detector de objetos a distancia que emite un haz de luz constante
que al topar con un obstaculo detecta cual es la distancia entre ese objeto y el sensor,
el rango de medicion o deteccion de este sensor va desde los 10 cm hasta los 80 cm.
La conexién de este sensor puede ser con un microcontrolador o compatible con
Arduino. Por medio de un diodo emisor de infrarrojos (IRED), un detector sensitivo de
posicion (PSD) y un circuito procesador de sefales. El dispositivo entrega una salida en
voltaje correspondiente a la distancia de deteccion.

También se puede utilizar como un sensor de proximidad con la ayuda de un
comparador o mediante software. La diferencia en la reflectividad de los materiales, asi
como la temperatura de funcionamiento, no afectan en gran medida la operacion de
este sensor debido al método de deteccion usado basado en triangulacion.

Tipo de sensor Fotoeléctrico

Rango de medicién de distancia 10 cm a 80 cm
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Configuracion de salida (analégico)

1VDC -3.3VDC

Modo de operacion

Difuso - reflectivo

Voltaje de alimentacién 5VDC
Conexion S3B-PH
Corriente maxima de operacion 30 mA
Periodo de actualizacion 16.5+4 ms
Temperatura de operacion -10°C ~60°C
Material Plastico

Deteccion de distancias en rango

1.5 - 12 pulgadas (4 - 30 cm).

Dimensiones

445 mm x 18.9 mm x 13.5 mm

® Funcién principal: Evacion de obstaculos y deteccion de movimiento para robots,
también adecuado para proyectos estacionarios que requieren precision en la

medicion de distancia.

® Alternativa a sensores de ultrasonido: Proporciona mediciones de distancia precisas.

® Cable incluido: Cada unidad incluye un cable JST PH de 3 pines de 20 cm (7.87

pulgadas) de longitud.

® El sensor emite infrarrojos que rebotan en los objetos.

® FE| voltaje analogico devuelto indica la proximidad del objeto mas cercano.

® Cuanto mas cerca esté el objeto, mayor sera el voltaje devuelto.
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Las tres conexiones del sensor son VCC (cable rojo), GND (cable negro) y sefial de
salida (cable amarillo).

1. Seidal de salida a pin A0 de Arduino
2. GND: GND de Arduino

3. VCC: 5V de Arduino

Adicional a la conexion se puede conectar un condensador / capacitor electrolitico de
10uF o mas entre VCC y GND pero lo mas cercano al sensor, esto con el fin de eliminar
el ruido en la fuente que genera el sensor.

® Deteccion de obstaculos

® Control de proximidad en dispositivos electronicos

® Sensores de apertura automatica para puertas y tapas.
® Medicion de distancia sin contacto.

® Sistemas de detecciéon de proximidad
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El sensor emite un rayo infrarrojo que rebota en el objeto mas cercano y retorna al
sensor. El sensor luego convierte la distancia medida en un voltaje analdgico, que es
leido por el Arduino y convertido a una distancia en centimetros.

/I Definir el pin analdgico al que esta conectado el sensor
const int sensorPin = A0;

/I Definir las variables para almacenar el valor leido y la distancia calculada
int sensorValue = 0;
float distance = 0.0;

void setup() {
/I Iniciar la comunicacién serial
Serial.begin(9600);

}

void loop() {
/I Leer el valor analdgico del sensor
sensorValue = analogRead(sensorPin);

/I Convertir el valor analdgico en voltaje (Arduino usa un rango de 0 a 5V)
float voltage = sensorValue * (5.0 / 1023.0);

/[ Convertir el voltaje en distancia (usando la formula especifica del sensor
GP2Y0A41SKOF)

/I Nota: La formula puede necesitar ajustes basados en pruebas y la hoja de datos del
sensor

distance = 12.08 * pow(voltage, -1.058); // Formula de ejemplo

/I lmprimir el valor analdgico, el voltaje y la distancia calculada en el monitor serial
Serial.print("Valor analdgico: ");

Serial.print(sensorValue);

Serial.print(" Voltaje: ");

Serial.print(voltage);

Serial.print("V Distancia: ");

Serial.print(distance);

Serial.printin(" cm");

/I Esperar 100 ms antes de realizar la siguiente lectura
delay(100);
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setup():

Se inicia la comunicacién serial a 9600 baudios para enviar datos al monitor serial.

loop():

® Se lee el valor analégico del sensor conectado al pin AO.

® Se convierte este valor analégico en voltaje.

® Se convierte el voltaje en distancia utilizando una férmula especifica para el sensor
GP2Y0A41SKOF.

® Se imprime el valor analdgico, el voltaje y la distancia calculada en el monitor serial.

® Se espera 100 ms antes de realizar la siguiente lectura.

Nuevas Tecnologias JA. (2021, 21 marzo). como USAR *correctamente® los sensores
de INFRARROJO SHARP para PROXIMIDAD [;distancia?] con ARDUINO [Video].
YouTube. https://www.youtube.com/watch?v=f6xiuaSNVWI
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