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OKY3362
NRF24L01 MODULO TRANSCEPTOR INALAMBRICO CON
ANTENA DE 2.4 GHZ

OKYSTAR

Descripcion:

NRF24L01 + Mddulo transceptor inalambrico con antena de 2,4 GHz. Velocidades de
funcionamiento maximas de hasta 2 Mbps. Eficiencia de modulacion GFSK. Capacidad

anti interferente. Particularmente adecuado para aplicaciones de control industrial.

Caracteristicas:

Potencia de salida maxima: + 20dBm

Corriente del modo de apagado: 4.2uA
Tamafio de la placa: 33x14mm

Corriente del modo de emision (pico): 115mA
Corriente de modo de recepcion (pico): 45 mA

Voltaje de alimentacion: 1.9-3.6V (recomendado 3.3V)
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Conexionado de la tarjeta
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Aplicacion:
Envio de datos analdgicos de lectura de un potenciometro

Para esta aplicacion sencilla estamos utilizando un entrada analdégica de un potenciometro para leer
un valor determinado en el transmisor, el cual sera enviado a un receptor. Para el médulo se utiliza
una alimentacién de 3.3V, los cuales pueden ser obtenidos del arduino(no recomendado por su baja
corriente de salida) o una fuente externa(es mejor, pero la tierra debe estar conectada a la del

arduino uno.

Conexionado del Transmisor
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Nota: Para el conexionado del receptor es de la misma manera, unicamente se omite el
potencidometro

Cédigo para el transmisor

#include <SPI.h>
#include <nRF24L01.h>
#include <RF24.h>
//Declaremos los pines CE y el CSN
#define CE_PIN 9
#define CSN_PIN 10
//Variable con la direccidén del canal por donde se va a transmitirbyte direccion[5] ={'c','a’','n','a"','1"'};
//creamos el objeto radio (NRF24L01)
RF24 radio(CE_PIN, CSN_PIN);
//vector con los datos a enviarfloat datos[3];
void setup()
{
//inicializamos el NRF24L01
radio.begin();
//inicializamos el puerto serie
Serial.begin(9600);
//Abrimos un canal de escritura
radio.openWritingPipe(direccion);

}
void loop()

{
//cargamos los datos en la variable datos[]
datos[@]=analogRead(0)* (5.0 / 1023.9);;
datos[1]=millis();
datos[2]=3.14;
//enviamos los datos
bool ok = radio.write(datos, sizeof(datos));
//reportamos por el puerto serial los datos enviados
if(ok)
{
Serial.print("Datos enviados: ");
Serial.print(datos[0@]);
Serial.print(" , ");
Serial.print(datos[1]);
Serial.print(" , ");
Serial.println(datos[2]);
}

else

{

¥
delay(1000);

Serial.println("no se ha podido enviar");

delay(1000);

}
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Cédigo para el Receptor

#include <SPI.h>
#include <nRF24L01.h>
#include <RF24.h>
//Declaremos los pines CE y el CSN
#define CE_PIN 9
#define CSN_PIN 10
//Variable con la direccién del canal que se va a leer
byte direccion[5] ={'c','a','n',"'a","'1"'};
//creamos el objeto radio (NRF24L01)
RF24 radio(CE_PIN, CSN_PIN);
//vector para los datos recibidosfloat datos[3];
void setup()

//inicializamos el NRF24L01
radio.begin();

//inicializamos el puerto serie
Serial.begin(9600);

//Abrimos el canal de Lectura
radio.openReadingPipe(1, direccion);

//empezamos a escuchar por el canal
radio.startListening();

void loop() {

uint8_t numero_canal;

//if ( radio.available(&numero_canal) )
if ( radio.available() )

{
//Leemos los datos y los guardamos en la variable datos[]
radio.read(datos,sizeof(datos));
//reportamos por el puerto serial los datos recibidos
Serial.print("Datoo= " );
Serial.print(datos[@]);
Serial.print(" Vv, ");
Serial.print("Datol= " );
Serial.print(datos[1]);
Serial.print(" ms, ");
Serial.print("Dato2= " );
Serial.println(datos[2]);
}
else
{
Serial.println("No hay datos de radio disponibles");
¥
delay(1000);
}
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