ODOKYSTAR

MODULO SENSOR DE VIBRACION PIEZOELECTRICO
CERAMICO
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El OKY3444-2 es un médulo de sensor de vibracion piezoeléctrico disefiado para
detectar movimientos o vibraciones a través de una lamina ceramica piezoeléctrica.
Este mddulo es ideal para proyectos de monitoreo de vibraciones, seguridad, y
control en sistemas basados en microcontroladores como Arduino. Utiliza el
comparador LM393 para ofrecer salidas digitales limpias y estables, ademas de
permitir conexiones sencillas y seguras gracias a sus orificios de montaje.

Voltaje de funcionamiento: 3.3V -5 V.

Corriente de trabajo: < 1 mA.

Tipo de salida: Digital (0 y 1): Indica si se detecta vibracion.

Rango de temperatura de operacion: -10 °C a +70 °C.

Dimensiones del médulo PCB: 30 mm x 23 mm.

Tipo de interfaz:
» Senal de salida S: Conexién al pin digital del controlador.
» +VCC: Conexion al positivo de la fuente de alimentacion (3.3 Vo 5V).
» GND: Conexion a tierra.
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» Comparador integrado: LM393 (amplio rango de voltaje).

» Tamafo de placa PCB: 2.7 cm x 1.4 cm.

» Capacidad de conduccion: Mas de 15 mA (sefal limpia y de buena forma de
onda).
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PINOUT:

1. S (Salida de senal): Conecta al pin de entrada digital del microcontrolador.

2. +VCC: Conecta a la alimentacion del sistema (3.3 Vo 5 V).

3. GND: Conecta a tierra.

4. INPUT/GND: Se conecta al positivo y negativo de la lamina ceramica

piezoeléctrica.

S Sefial de salida .
+VCC

-GND

INdNT ON9

Rojo:Entrada +

Negro: GND -

Aplicaciones:

v' Sistemas de deteccion de vibraciones.

v" Alarmas de seguridad sensibles a movimientos.
v' Proyectos de monitoreo estructural.
v

Sistemas de control industrial sensibles a impactos.
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/I Pin del sensor de vibracion
const int pinSensor = 2;
void setup() {
pinMode(pinSensor, INPUT); // Configura el pin del sensor como entrada
Serial.begin(9600); /I Inicializa la comunicacién serial
Serial.printin("Sensor de vibracién listo...");
}
void loop() {
Il Leer el estado del sensor
int estado = digitalRead(pinSensor);
/I Detectar vibracion
if (estado == LOW) { // El sensor activa LOW al detectar vibracion
Serial.printin("jVibracion detectada!");
} else {
Serial.printIn("Sin vibracion...");

}

delay(500); // Espera 500 ms para evitar lecturas demasiado rapidas

}
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