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SCSHD-01: ESCUDO PARA CONTROL DE MOTORES Y
SERVOMOTORES

Jumper Settings:

? 12 1-2: Motor Power Bu Vin
2-3: Hotor Pover By USrc

U301 1-2; Servo Pover By Su¥ey
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A
| IS

-
o=
Bt
o
o=
-
-

|

ko <
%1, OSEPP Motor & Servo
Shield V1@

gt 1@

LED3 R4 2

B KR “ c8
;

SERLE VUSrc

Descripcion

Este moddulo para el control de motores y servomotores admite hasta 2 servomotores y 4 motores
bidireccionales de corriente directa (DC), o 2 servomotores y 2 motores paso a paso.

La fuente de alimentacion del servo y la fuente de alimentacién del motor se pueden conectar a los bloques
de terminales individuales o a la tarjeta Arduino, proporcionando flexibilidad a su proyecto.

Especificaciones
® Proporciona conectores para admitir 2 servomotores.

® Lafuente de alimentacién del servo puede conectarse al blogue de terminales de alimentacién o al pin de
5V del Arduino.

® Soporta motores que funcionan desde 4.5 hasta 25VDC.

® Indicador LED para el estado de la fuente de alimentacién del motor y el estado de la fuente de
alimentacion del servo.

@® Incluye 2 circuitos integrados L293D con cuatro puentes H que proporcionan 0.6Amp por puente (1.2Amp
pico).

® Incluye el botdn de reinicio para Arduino. AA AG Electrénica S.A. de C.V.
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