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Descripcion

El sensor IMU de 10 DOF es ideal para el monitoreo de movimiento, asi como
para la deteccion y medicion de la posicién, altura y temperatura.

Caracteristicas

Cuenta con dos sensores internos MPUS9250 y BMP280

MPU9250: giroscopio de 3 ejes, acelerometro de 3 ejes y brujula/magnetémetro
de 3 ejes.

BMP280: sensor de presion barométrica.

Especificaciones:

Voltaje: 3.3 V ~ 5.5V (regulacién de voltaje interno con baja caida de
voltaje)
Acelerometro
» Resolucién: 16 bit
» Rango de medicion (configurable): £2, +4, +8, +16 g
» Corriente de funcionamiento: 450uA
Giroscopio
» Resolucién: 16 bit
» Rango de medicién (configurable): 250, +500, £1000, £2000°/seg
» Corriente de funcionamiento: 3,2 mA
Brujula/magnetémetro
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» Resolucién: 14 bits

» Rango de medicion: £4800uT

» Corriente de funcionamiento: 280uA
e Sensor de presion barométrica

> Resolucion barométrica: 0,0016 hPa

» Resolucién de temperatura: 0,01 °C

» Rango de medicién: 300~1100 hPa (altitud: +9000 m ~ -500 m)

» Precision relativa barométrica (700 hPa~900 hPa, 25 °C~40 °C): £0,12
hPa (£1 m)

» Corriente de funcionamiento (frecuencia de actualizacion de 1 Hz,

modo de consumo ultrabaja): 2,8 uA

Definicion de pines
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PIN SIMBOLO DESCRIPCION
1 VCC Fuente de alimentacion de 3.3V ~55V
2 GND Tierra
3 SDA Pin de datos 12C
4 SCL Pin de reloj 12C
5 INT Salida de interrupcién digital MPU9250
6 FSYNC Senal de sincronizacion de cuadros MPU9250

Aplicaciones

Drones (Quadcopter)

Robots de equilibrio

Navegacion inercial en interiores
Altimetro barométrico
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Dimensiones

Unit:mm

Ejemplo de conexion

B EE &S 888 e &8ss

 UNO

(1131151

RO

Conexiones
Para conectar los sensores al Arduino Uno:

>
>
>
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VCC -> 5V

GND -> GND

SCL -> A5 (Pin SCL en Arduino Uno) (comparte con el MPU9250 y
BMP280)

SDA -> A4 (Pin SCL en Arduino Uno) (comparte con el MPU9250 y
BMP280)

INT -> Pin 2 (opcional, si usas interrupciones)
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» SYNC -> Puedes dejarlo desconectado o usar un pin digital como el
Pin 4 si lo necesitas, podrias conectar el SYNC a un pin digital de tu
eleccion, por ejemplo pin 4, y gestionar las sefales manualmente en
tu codigo.

Caédigo

Primero, instala la libreria Hideakitai MPU9250 y la libreria Adafruit BMP280 si
no las tienes.

1. En el IDE de Arduino, ve a Herramientas -> Gestionar bibliotecas.
2. Busca e instala:

1. MPU9250 by hideakitai

2. Adafruit BMP280

BESIOR DEEELOTESAS GESTOR DE BIBLIOTECAS

Adafruit_BMP280 |

f'v“lPLJEEEE{
Tipo Todo v
= = Tipo: Todo v
Tema: Todo v
[I]h Tema: Todo v
Adafruit BMP280 ﬁ

Library de Adafrult MPU9250 de hideakitai
brarv for BMP220

Arduino li

Arduino library for MPUS250

ometer + Compass)...
as informacion

#include <Wire.h>

#include <MPU9250.h>
#include <Adafruit_Sensor.h>
#include <Adafruit_BMP280.h>

// Instancia para el sensor BMP280
Adafruit_BMP280 bmp;
// Instancia para el MPU9250
MPU9250 mpu;
// Configuraciones de pines (ajustar si usas otros pines)
#define BMP280_ADDR 0x76 // Direccion 12C del BMP280
void setup() {
Serial.begin(115200);
Wire.begin();
// Inicializar MPU9250
if (Impu.setup(0xé8)) { // Direccién 12C del MPU9250
Serial.printin("Error inicializando MPU9250.");
while (1);
}

Serial.println("MPU9250 inicializado correctamente.");
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// Inicializar BMP280
if (lbmp.begin(0x76)) {
Serial.printin("Error inicializando BMP280/BME280 en 0x76.");
if (lbmp.begin(0x77)) {
Serial.printin("Error inicializando BMP280/BME280 en 0x77.");
while (1);
}
}

Serial.printin("BMP280 inicializado correctamente.");

// Configurar BMP280

bmp.setSampling(Adafruit_BMP280::MODE_NORMAL,
Adafruit_BMP280::SAMPLING_X2, // Oversampling de temperatura
Adafruit_BMP280::SAMPLING_X16, // Oversampling de presion
Adafruit_BMP280::FILTER_X16, // Filtro
Adafruit_BMP280::STANDBY_MS_500);

void loop() {
// Leer acelerémetro, giroscopio y magnetémetro del MPU9250
if (mpu.update()) {
Serial.print("Acelerometro [g]: X = *);
Serial.print(mpu.getAccX());
Serial.print("Y = ");
Serial.print(mpu.getAccY());
Serial.print("Z = ");
Serial.printin(mpu.getAccZ());

Serial.print("Giroscopio [dps]: X = ");
Serial.print(mpu.getGyroX());
Serial.print("Y = ");
Serial.print(mpu.getGyroY());
Serial.print("Z = ");
Serial.printin(mpu.getGyroZ());

// Mantener las lecturas del magnetémetro originales
Serial.print("Magnetémetro: X = ");
Serial.print(mpu.getMagX());
Serial.print(" Y =");
Serial.print(mpu.getMagY());
Serial.print("Z = ");
Serial.printin(mpu.getMagZ());
} else {
Serial.printin("Error al actualizar los datos del MPU9250.");
}
// Leer presion y temperatura del BMP280
Serial.print("Presidon: ");
Serial.print(bmp.readPressure());
Serial.println(" Pa");

Serial.print("Temperatura: ");
Serial.print(bmp.readTemperature());

Serial.println(" °C");

delay(1000); // Pausa de 1segundo antes de la siguiente lectura
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Resultados

bme280.ino

ik #include <Wire.h>

2 #include <Adafruit_Sensor.h>»

3 #include <Adafruit_BMP280.h> // O usa Adafruit BME223@ si es BME238
4

5 Adafruit_BMP28@ bmp; // Usa Adafruit BME28@ si es un BME28@

6

F void setup() {

8 Serial.begin(115288);

9 Wire.begin();

1@

11 if (!bmp.begin(@x76)) {

12 Serial.println("Error inicializando BMP28@/BME28@ en 9x76.");
13 if (!bmp.begin(ex77)) {

14 Serial.println{"Error inicializando BMP288/BME220 en @x77.");
15 while (1);

16 1

17 }

18 Serial.println("BMP280/BME280 inicializado correctamente.”);
19}

2@

21 void loop() {

22 Serial.print("Presidn: ");

23 Serial.print(bmp.readPressure());
24 Serial.println(" Pa");

25

26 nrint (" Temneratira: "):

Salida  Monitor Serie x

duino Uno' a '"COM5') Nueva linea .

|f&-‘-ensa_|-; (Intra para r el mensaje de’

Temperatura:
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Presiémn: 77980.
Temperatura: 2
Presién: 77%B0.
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dm: 77380.

z
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LTemperatura: 26.

2
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Presidn
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By Serial.print( Presion: );

78 Serial.print(bmp.readPressure());
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