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SKU15220: DRIVER PARA MOTORES DC Y SERVO MOTORES PARA
MICRO: BIT

Descripcién

Esta placa de controlador le da a su micro: bit la capacidad de manejar motores de DC de dos
canales y servos de tres canales.

Caracteristicas

Fuente de alimentacion: 6V ~ 12V
Voltaje servo: 5V

Voltaje légico: 3,3 V

Dimension: 65 mm x 36 mm

Tamafio del orificio de montaje: 3,0 mm
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Pinout

VCC Voltaje de alimentacién 6-12V

GND Tierra

A1 Polo positivo del motor A

A2 Polo negativo del motor A

B1 Polo positivo del motor B

B2 Polo negativo del motor B

PO Pin de control PO del mecanismo de direccién
P1 Pin de control P1 del mecanismo de direccion
P2 Pin de control P2 del mecanismo de direccidn

Coédigo muestra

Inicializacion

class MotorDriver():

def  Init_ (self):
self.PWMA = pin8
self.AIN1 = pinl3
self.AIN2 = pinl2
self.PWMB = pinlé
self.BIN1 = pinl4d
self.BIN2 = pinl5
self.S0 = pinG
self.S1 = pinl
self.S2 = pin2
self.S0.set_analog_period(20)
self.S1l.set_analog_period(20)
self.S2.set_analog_period(20)
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Control de motor

def MotorRun(self, motor, index, speed):
if(speed > 16):
return
speed = speed * 64 - 1

if(motor == 0):
sellf.PWHMA . write_analog(speed)
1f(index == Dir[0]):

self.AIN1.write_digital(o)
self.AINZ.write_digital(l)
else:
self.AIN1.write_digital(1)
self.AINZ.write_digital(o)
else:
self.PUWMB.write_analog(speed)
1if{index == Dar[e]):
self.BINl.write_digital(®)
self.BIN2.write_digital(1l)
else:
self.BINl.write_digital(1l)
self.BIN2.write_digital(o)

Alto

def MotorStop(self, motor):

1if (motor == @):
self.PUWMA.write_analog(®)
else:

self.PWMB.write_analog(0)
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Control del servo

def

def

def
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ServosTurnZero(self, servo):
if(servo == @):
self.S0.write_analog(25)
elif(serveo == 1):
self.S1l.write_analog(25)
else:
self.S2.write_analog(25)

ServosTurnFull{self, servo):
if(servo == @}4
self.S0.write_analog(128)
elif(servo == 1):
self.S1.write_analog(128)
else:
self.S2.write_analog(128)

ServosStop(self, servo):

if(servo == 0):
self.S0.write_analog(®)
elif(servo == 1):

self.S1.write_analog(®)
else:
self.S2.write_analog(®)
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Control para giro de angulo

def ServoTurn{self, servo, angle):
if(angle > 180):

return
temp = angle / 2 + 25
if(servo == 8):
self.S0.write_analog(temp)
elif(servo == 1):
self.S1.write_analog(temp)
else:

self.S2.write_analog(temp)
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